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Fiche méthode : Tracer un vecteur variation

Avec une chronophoto- 7(t)
graphie, on peut construire
un vecteur proche du vec- M(t + AD)
teur vitesse a l'instant ¢ M(f)

grace aux positions du point
aux instants t — At et t + At.

M(t — At)M(t + At)
N 2At
On trace ensuite v(t) a partir de M(t), tangent a la
trajectoire et dans le sens du mouvement.
Il s’écrit aussi : 2 an o
20 < Mt = ADM( + At) _ OM(t + At) — OM(t — At)
2At 2At
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M(t - At)

Sanormeest: v(t)=

La variation du vecteur vitesse

En Premiéere, nous avons caractérisé le mouvement en construisant la
> i A i
variation du vecteur vitesse Av(t) a l'instant t, qui peut étre définie ainsi :
Av(t) = v(t + At) —v(t — At)

Construction de Av(t) :
On a les vecteurs vitesse en M(t — At) et M(t + At). Puis on reporte —v (t — At) et V(t + At) partant de M(b).
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